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1: Laboratory Basic Information 

لا :  ً  أٚ ؼّّ ٌٍ بٔد الأسبس١خ  ج١ٌب  ا
 

 

 ( C1117الالكترًّاخ الصٌاػ٘ح  )الرقن الكْدٕ 3  : ن الوؼولإس

 ٌُذسَ الحاسثاخ ّالٌظن : القسن الؼلوٖ

 د/هحوذ شرٗف القصاص : الوشرف

 لا ْٗخذ : هٌِذش الوؼول

 الس٘ذٍ/ أهٌَ٘ كاهل هحوذ : أه٘ي الوؼول

 8921داخلٖ   التل٘فْى3 

 الٌاح٘ح الثحرٗح : الوْقغ تالٌسثح للكل٘ح

 ِزش 021 : هساحح الوؼول
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2: Laboratory Instruments 

 ٌّؼًّثب صب١ٔب : لبئّخ ثبلأعٙضح ٚاٌّؼذاد اٌّٛعٛدح

 

اِز م  Serial Number الؼذد إسن الد

0 
 PLC SEMENISٚؽذاد 

S300 

01  

2 
 ٓ   5 ربرششبشبد اسىش٠

3 
  5 ٚؽذاد ِؾبوبح

4 
  PA SENSOR 5ٚؽذاد 

5 
  AC DRIVER 5ٚؽذاد 

6 
 5 وّجشٚسٛس
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3: Laboratory Experimental List  

 صبٌضب : لبئّخ ثبٌزغبسة اٌزٟ رؤدٞ داخً اٌّؼًّ
 
 

Part 

3 

 الغرض هٌِا اسن التدرتح م
1 Random Relay Timer لؼول خذع تصرٗح اًارج لوثح تطرٗق ػشْائ٘ح 
2 Fan Speed Controller التحكن فٔ سرػح دّراى الوْات٘ر الكِرت٘ح 

3 LCD Message Circuit  ػرض رسائل ًص٘ح ػلٔ شاشحLCD 

4 Light Sequencing Circuit تؼول ػلٔ اضاءج هدوْػح لوثاخ تٌظام هؼ٘ي ٗتغ٘ر هغ الضغظ ػلٔ هفتاذ 

5 Timer Circuit  لفتراخ هحذدج حسة الطلةلتشغ٘ل اخِسج 
 ق٘اش درخح الحرارج ّػرصِا ػلٔ الشاشح  6
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4: Laboratory Beneficiaries  

 :ساثؼب : اٌخذِبد اٌّغزّؼ١خ اٌزٟ ٠ؤد٠ٙب اٌّؼًّ

 

 

 

  

Part 

4 
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5: Laboratory Student Beneficiaries  

  خبِسب : اٌخذِبد اٌطلاث١خ اٌزٟ ٠ؤد٠ٙب اٌّؼًّ:

 
 طبٌت 211فٟ خلاي ِذٖ اسجٛع   اٌّسزف١ذ٠ٓ ِٓ اٌّؼًّػذد اٌطلاة 

  CIEٚثشٔبِظ  لسُ ٕ٘ذسخ اٌؾبسجبد ٚإٌظُ الألسبَ اٌؼ١ٍّخ اٌّسزف١ذح ِٓ اٌّؼًّ

 الراتؼح -الثالثح   اٌفشق اٌذساس١خ اٌّسزف١ذح ِٓ اٌّؼًّ

 الوثرهحالتحكن الوٌطقٔ  -التحكن تالحاسثاخ اٌّمشساد اٌذساس١خ اٌزٟ رسزف١ذ ِٓ اٌّؼًّ

 -هشارٗغ التخرج  –التطث٘ق الؼولٔ للوقرراخ  الأٔشطخ اٌطلاث١خ داخً اٌّؼًّ

 الوساتقاخ
 211 ػذد طلاب الذراساخ الؼل٘ا الوستف٘ذٗي هي الوؼول

  ػذد اٌشسبئً اٌؼ١ٍّخ اٌزٟ رّذ فٟ اٌّؼًّ

  ػذد اٌذٚساد اٌزذس٠ج١جخ اٌزٟ رّذ فٟ اٌّؼًّ

ف١ٙب طلاة ِٓ اٌّسبثمبد اٌؼ١ٍّخ اٌزٟ شبسن 

 اٌّسزف١ذ٠ٓ ِٓ اٌّؼًّ
الأًساى اٙلٔ  – ROVالغْصاخ اٙل٘ح  

Robocon + Line Follower 
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6: Laboratory Experimental   

 رغبسة اٌّؼ١ٍّخ : اسبدسب  

  

Part 

6 
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Experiment 1:   Random relay timer 

  

 3 ت٘اًاخ ػاهح 

 

 Random relay timerاسن التدرتح 3  
 

 

 الفرقح  الوقرر ػلِ٘ا التدرتح 3 الثالثح حاسثاخ 

 

 الفصل الذراسٔ 3 الثأً

 

 الأدّاخ الوطلْتح للتدرتح 3

 

 اٌؼذد الأسُ
PIC16F84A 1 

 MHZ 1 20 وش٠سزبٌٗ

 22pf 2 ِىضفبد

 adaptor 1 صغ١ش ِؾٛي

LM7805 1 

Relay 12v 1 

Led ١ٌضس أصسق   2 

أَٚ 333 ِمبِٚبد  2 

1 ِمبِٚبد أَٚ و١ٍٛ    1 

 ksp2222a 1 رشأضسزٛس

 1000uF 25V 1 ِىضف

 10uF 25V 1 ِىضف

و١ٍٛ 4.7 ِمبِٚخ  1 

أِج١ش 1 دا٠ٛد  1 

Bread Board 1 

ر١ٍفْٛ سٍه ِزش 1   

 

 3 الأساش الٌظرٓ للتدرتح 

 

رؼزجش ٘زٖ اٌذائشح ِٓ أفضً اٌذٚائش اٌّسزخذِخ فٝ اٌج١ٛد، ٚالأسُ اٌفٕٝ ٌٙزٖ اٌذائشح )خبدع 

ؽ١ش أٔٙب رسزخذَ لأٔبسح ٌّجخ ِؼ١ٕخ ثطش٠مخ ػشٛائ١خ )ػٍٝ فزشاد ص١ِٕخ غ١ش ِزسب٠ٚخ( اٌٍصٛص( 

فٝ أٜ غشفٗ ٌٚزىٓ غشفخ الأسزمجبي لأ٠ؾبء اٌٍصٛص ثأٔٗ ٠ٛعذ أشخبص ثبٌّٕضي ػٕذ غ١بة 

.صبؽت إٌّضي ٚ٘زٖ اٌذائشح ِطجمخ ثبٌفؼً فٝ وض١ش ِٓ اٌج١ٛد ٠ّٚىٓ رص١ٕؼٙب ثسٌٙٛٗ فٝ إٌّضي.   
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 الثرًاهح3 فكرج ػول

 

 ٠ؼًّ اٌىٛد ػٍٝ رشغ١ً ٚأ٠مبف اٌش٠لاٜ ػٍٝ أصِٕٗ غ١ش ِزسب٠ٚخ وب٢رٝ:

 

 السهي الحالح

ON 2 minute  

OFF 20 sec 

ON 3 minute  

OFF 60 sec  

ON 60 sec 

OFF 2 minute  

ON 15 minute  

OFF 5 minute  

 

٠ّىٕه ٚضغ أصِٕخ أخشٜ وّب رش٠ذ ِغ ِلاؽظخ اٌّسبؽخ اٌّزجم١خ ِٓ اٌشش٠ؾخ لأْ وٛد اٌضِٓ 

delayms  ٠أخز ِسبؽخ ِٓ راوشح ا١ٌّىشٚاوٛٔزشٌٚش. وّب ٠ّىٕه ِلاؽظخ اٌزٛل١زبد ػٍٝ ثشٔبِظ

proteus. 

 هلحْظ3َ

ثس١ظ   ١ِfor loopٍٍٝ صب١ٔخ( ٌزٌه ٠زُ ػًّ  63333صب١ٔٗ )أٜ  63لا ٠مجً أوضش ِٓ  delaymsأِش 

 إرا وبْ اٌضِٓ اٌّطٍٛة أوضش ِٓ دل١مخ 

Example: 

 دلبئك ٠زُ وزبثخ اٌىٛد الأرٝ 5إرا وٕذ رش٠ذ صِٓ 
For i=1 to 5 
delayms 60000 
next  

 د(  ٠زُ وزبثخ اٌىٛد الأرٝ 63را وٕذ رش٠ذ صِٓ سبػخ )أ

For i=1 to 63 
delayms 60000 
next  

Program: 
 
device 16f84a 
xtal 20 

دلبئك 5 اٌى١ٍخ اٌىٛد ِؾصٍخ  

دل١مخ  63اٌى١ٍخ اٌىٛد ِؾصٍخ  
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dim i as byte 
trisb=0 
portb=0 
loop: 
 
portb=0xff 
for i=1 to 2       'ON for 2 min 
delayms 60000 
next 
portb=0 
delayms 20000     'OFF for 20 sec 
portb=0xff 
for i=1 to 3       'ON for 3 min 
delayms 60000 
next 
portb=0 
delayms 60000     'OFF for 60 sec 
portb=0xff      
delayms 60000     'ON for 1 min 
portb=0 
for i=1 to 2     'OFF for 2 min  
delayms=60000 
next 
 portb=0xff 
for i=1 to 15      'ON for 15 min 
delayms 60000 
next 
portb=0 
for i=1 to 5       'OFF for 5 min 
delayms 60000 
next 
goto loop 
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Experiment 2: Fan Speed Controller 

  

 3 ت٘اًاخ ػاهح 

 

 Fan Speed Controllerاسن التدرتح 3   

 الفرقح  الوقرر ػلِ٘ا التدرتح 3 الثالثح حاسثاخ  

 

 الفصل الذراسٔ 3 الثأً

 

 الأدّاخ الوطلْتح للتدرتح 3

 

 اٌؼذد اٌمطؼخ
PIC16F877A 1 

 20MHZ 1 وش٠سزبٌٗ

 22pf 2 ِىضفبد

 adaptor  1 صغ١ش ِؾٛي
LM7805 1 

 1 فٌٛذ 12 وّج١ٛرش ِشٚؽخ

Led 2 ١ٌضس أصسق 

 2 أَٚ 333 ِمبِٚبد

 1 أَٚ و١ٍٛ  1 ِمبِٚبد

 ksp2222a 1 رشأضسزٛس

 3 أَٚ و١ٍٛ  13 ِمبِٚبد

 1 أَٚ و١ٍٛ  4.7 ِمبِٚبد

 1000uF 25V 1 ِىضف

 10uF 25V 1 ِىضف

 100uF 25V 1 ِىضف

 3 صغ١شح  press button ِفبر١ؼ

 1 أِج١ش 1 دا٠ٛد
Bread Board  1 

 ِزش 1  ر١ٍفْٛ سٍه
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 3 الأساش الٌظرٓ للتدرتح 

 

 PWMثأسزخذاَ خبص١خ  DC motorرسزخذَ ٘زٖ اٌذائشح ٌٍزؾىُ فٝ سشػخ اٌّٛار١ش اٌىٙشث١خ 

٠ّٚىٓ أسزخذاَ ٘زٖ اٌذائشح ٌٍزؾىُ فٝ لٛح أضبءح اٌٍّجبد  PIC16F877Aاٌّٛعٛدٖ داخً اٌشش٠ؾخ 

 فٌٛذ. 12أٚاٌسخبٔبد اٌزٝ رؼًّ ػٍٝ 

 ؟ PWM  (PULSE WIDTH MODULATION)ِب ٘ٛ 

 ٠ّىٓ اٌزؾىُ ثسشػخ اٌّٛار١ش ثأسزخذاَ طش٠مز١ٓ:

رص١ُّ دائشح رغ١١ش اٌغٙذ اٌذاخً ٌٍّٛرٛس ٚ٘زٖ اٌؼ١ٍّخ ٠ٛعذ ثٙب اٌىض١ش ِٓ اٌصؼٛثبد فٝ  -0

 اٌزؾىُ.

٘ٝ ثجسبطخ رمط١غ الأشبسح اٌذاخٍٗ ٌٍّٛرٛس ثؾ١ش  PWM.طش٠مخ PWMأسزخذاَ طش٠مخ  -2

 ٌٍّٛعخ اٌذاخٍٗ ٌٍّٛرٛس وّب ٘ٛ ِٛضؼ ثبٌشىً ا٢رٝ: ٠زُ اٌزؾىُ ثبٌم١ّخ اٌّزٛسطخ

 

+

-

PWMدائرة 

continous DC موجه مقطعة

القيمة المتوسطة

DC

Motor

 

 

أٜ اٌفزشٖ  Duty cycleٚرغ١١ش ل١ّخ اٌـ  frequencyٚرؼزّذ ٘زٖ اٌطش٠مٗ ػٍٝ رضج١ذ رشدد اٌّٛعخ 

% فأْ اٌم١ّخ اٌّزٛسطخ 3رسبٜٚ  Duty cycle. ِضلا  إرا وبٔذ ل١ّخ اٌـ Onاٌزٝ رىْٛ ف١ٙب الأشبسح 

% 53رسبٜٚ  Duty cycleرسبٜٚ صفش ٚثزٌه ٌٓ ٠ؼًّ اٌّٛرٛس ٚإرا وبٔذ ل١ّخ اٌـ  Vavg ٌٍّٛعٗ
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 Duty cycleشػزٙب اٌمصٜٛ ٚػٕذِب رىْٛ ل١ّخ اٌـ % ِٓ س53فئْ سشػخ اٌّٛرٛس سٛف رصجؼ 

 .%133% فئٔخ سشػخ اٌّٛرٛس سٛف رصجؼ 133رسبٜٚ 

  

 

 فكرج ػول الثرًاهح3

اٌّٛعٛدح داخً اٌشش٠ؾخ  ٠PWMز١ؼ ٌٍّسزخذَ أِش ٚاؽذ ثس١ظ ٌٍزؾىُ ثذائشح اٌـ  PIC Basicاٌـ 

PIC16F877A :ٝٚالأِش ٘ٛ ا٢ر 

HPWM channel, duty, frequency 

 ؽ١ش أْ:

Channel: 

القيمة المتوسطة للجهد =0

12V

سرعة الموتور =0

القيمة المتوسطة للجهد =6 فولت
12V

%سرعة الموتور =05

Duty=50%

القيمة المتوسطة للجهد =21 فولت
12V

%سرعة الموتور =001

Duty=100%
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٠ّىٕٙب  PIC16F877A( فٝ ا١ٌّىشٚوٛٔزشٌٚش ؽ١ش أْ PWM)اٌطشف اٌّسئٛي ػٓ CCP سلُ 

. ٌٚىٕٕب  CCP1  ٚCCP2ٌٍزؾىُ ثّبرٛس٠ٓ فٝ ٔفس اٌٛلذ ػٓ طش٠ك اٌطشفبْ  PWM 2أخشاط 

 . 1رسبٜٚ  Channelٌزٌه سٛف ٔغؼً ل١ّخ  CCP1سٛف ٔؼًّ ػٍٝ اٌطشف 

duty: 

 %100٘ٝ  255ؽ١ش أْ   255-3ٚربخز ٘زٖ اٌم١ّخ ِٓ  PWMاٌخبص  Dutyرغ١١ش ل١ّخ اٌـ 

duty  ٚ3  ٝ٘0% duty. 

frequency: 

 . PWMرشدد 

٠زُ رؾذ٠ذ اٌزشدد ػٍٝ ؽست اٌغٙبص اٌزٜ سٛف رزؾىُ ف١ٗ. ثبٌٕسجٗ ٌٍّٛرٛس ٠غت أْ ٠ىْٛ اٌزشدد 

 . 5Khzػبٌٝ ٌزم١ًٍ صٛد اٌّٛرٛس ػٕذ رمط١غ الأشبسح ٌزٌه سٛف ٔغؼً اٌزشدد 

  Up  ٚStop  ٚDownٚظ١فخ اٌىٛد ٘ٝ ِلاؽظخ ؽبٌخ اٌضلاس ِفبر١ؼ 

  فئرا وبْ اٌّسزخذَ ٠ضغظ ػٍٝ ِفزبػUp  فئْ اٌىٛد سٛف ٠ؼًّ ػٍٝ ص٠بدح ل١ّخduty 

cycle  ٌٝصُ ٠زٛلف ػٓ اٌض٠بدح.  255إٌٝ أْ ٠صً إ 

  ٚإرا وبْ اٌّسزخذَ ٠ضغظ ػٍٝ ِفزبػDown  فئْ اٌىٛد سٛف ٠ؼًّ ػٍٝ رم١ًٍ ل١ّخduty 

cycle  ٌٝصُ ٠زٛلف ػٓ إٌمصبْ.  1إٌٝ أْ ٠صً إ 

  ٍٝٚإرا ضغظ اٌّسزخذَ ػStop  فئْ ل١ّخ اٌـDuty cycle .سٛف رصجؼ صفش 

 ١ٍٍِٝ صب١ٔخ. 133ِغ ِشاػبح أْ اٌفزشح اٌض١ِٕخ ث١ٓ وً ص٠بدح ٚالأخشٜ 

 .RC2(CCP1)ِٛصً ثبٌطشف  PWMخشط اٌـ 

Program: 

 
DEVICE 16f877a 
xtal 20 
dim duty as byte          'duty will 8-bit ===> 0-255 
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trisb=0xff     'portb is now input for buttons 
portb=0 
trisd=0     'portd is now output for led 
portd=0 
duty=0 
portd.0=1      'make led ON  
loop: 
'Check up button 
if portb.0=1 THEN   
'Check if the duty reached to its max. limit 
if duty<=254 THEN 
duty=duty+1 
hpwm 1,duty,5000  'change the duty of PWM 
delayms 100   'wait 100ms 
endif  
endif 
'Check down button 
if portb.1=1 THEN  
'Check if the duty reached to its min. limit 
if duty>0 THEN 
duty=duty-1 
 
hpwm 1,duty,5000 
delayms 100 
 
endif  
endif 
'Check stop button 
if portb.2=1 THEN  
duty=0    'make duty=0 to stop the motor 
hpwm 1,duty,5000 
delayms 100  'wait 100ms 
endif 
goto loop 

 

 

 

 



  ت٘اًاخ الوؼول الأساس٘ح

16 

Circuit diagram: 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



  ت٘اًاخ الوؼول الأساس٘ح

17 

Experiment 3: LCD Message Circuit 
  

 3 ت٘اًاخ ػاهح 

 

 LCD Message Circuitاسن التدرتح 3  
 

 

 الفرقح  الوقرر ػلِ٘ا التدرتح 3 الثالثح حاسثاخ 

 

 الفصل الذراسٔ 3 الثأً

 

 الأدّاخ الوطلْتح للتدرتح 3

 

 اٌؼذد الأسُ
PIC16F877A 1 

 4MHZ 1 وش٠سزبٌٗ

 22pf 2 ِىضفبد
LCD blue 2lineX16 1 

 adaptor  1 صغ١ش ِؾٛي
LM7805 1 

Led 5 ١ٌضس أصسق 

 5 أَٚ 333 ِمبِٚبد

 2 أَٚ و١ٍٛ  1 ِمبِٚبد

 1000uF 25V 1 ِىضف

 10uF 25V 1 ِىضف

Bread Board  1 

 ِزش 1  ر١ٍفْٛ سٍه

 

 3 الأساش الٌظرٓ للتدرتح 

 LCDرؼًّ ٘زٖ اٌذائشٖ ػٍٝ ػشض أسثغ سسبئً فمظ ثبٌزشر١ت ا٢رٝ ػٍٝ شبشخ 

 سسبٌخ رشؽ١ت ػٍٝ سطش ٚاؽذ -0

 أسُ اٌطلاة ػٍٝ سطش٠ٓ ثأخزصبس -2

 سلُ اٌسىشٓ -3

 أسُ اٌذائشح -4
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 ِغ أضبءح ٌّجخ ٚاؽذح ِغ وً سسبٌخ.

 صب١ٔخ  أٚ أوضش. 0ٚاٌفزشٖ اٌض١ِٕخ ث١ٓ وً سسبٌخ ٚالأخشٜ 

 LCDٝ رزؼبًِ ِغ شبشخ الأٚاِش اٌز

0. CLS 

 ٌّسؼ اٌشبشخ

2. PRINT AT Line number, Column number,”اٌشسبٌخ " 

 وزبثخ اٌشسبٌخ فٝ اٌسطش اٌزٜ رش٠ذح ٚاٌخبٔخ اٌزٝ رش٠ذ٘ب

EX. 

Print at 1,2,”Hesham Gad” 

 ٚاٌخبٔخ اٌضب١ٔخ.  فٝ اٌسطش الأٚي Hesham Gadطجبػخ اٌشسبٌخ 

Program: 
DEVICE 16f84a 

xtal 20 

trisa=0       'porta is now output for leds 

porta=0 

cls              'clear LCD screen 

loop: 

print at 1,4,"WELCOME"  'print first message 

porta=0x01    'turn On first LED 

delayms 1000 

cls 

print at 1,3,"DR. Mohammed" 

print at 2,6,"Shreef" 

porta=0x02 

delayms 1000 

cls 

print at 1,3,"ENG. Hesham" 

print at 2,6,"HELMY" 
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porta=0x04 

delayms 1000 

cls 

print at 1,2,"MICROCONTROLLER" 

print at 2,6,"IS FUN" 

porta=0x08 

delayms 1000 

cls 

goto loop 

Circuit diagram: 
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Experiment 4 : Light Sequencing Circuit 
  

 3 ت٘اًاخ ػاهح 

 

 Light Sequencing Circuitاسن التدرتح 3  

 
 الفرقح  الوقرر ػلِ٘ا التدرتح 3 الثالثح حاسثاخ 

 

 الفصل الذراسٔ 3 الثأً

 

 الأدّاخ الوطلْتح للتدرتح 3

 

 اٌؼذد الأسُ
PIC16F84A 1 

 MHZ 1 20 وش٠سزبٌٗ

 22pf 2 ِىضفبد

 adaptor 1 صغ١ش ِؾٛي
LM7805 1 

Led 9 ١ٌضس أصسق 

 9 أَٚ 333 ِمبِٚبد

 4 أَٚ و١ٍٛ  1 ِمبِٚبد

 ksp2222 1 رشأضسزٛس

 1000uF 25V 1 ِىضف

 10uF 25V 1 ِىضف

 100uF 25V 1 ِىضف

press button 3 صغ١ش 

Bread Board 1 

 ِزش 1 ر١ٍفْٛ سٍه

 

 3 الأساش الٌظرٓ للتدرتح  

١ٍِٝ صب١ٔخ ػٕذ  133اٌفزشٖ اٌض١ِٕٗ ث١ٕٙب   رؼًّ اٌذائشح ػٍٝ أػطبء ِغّٛػخ ِٓ أشىبي اٌٍّجبد

اٌضغظ ػٍٝ اٌّفبر١ؼ ثؾ١ش رؼطٝ شىلا ِؼ١ٕب  ِغ وً ِفزبػ ٠ٚسزّش ٘زا اٌشىً ثبٌظٙٛس طبٌّب اْ 

 .ONاٌّفزبػ 

 ٚف١ّب ٠ٍٝ ِغّٛػخ الأشىبي اٌزٝ سٛف رؼط١ٙب اٌذائشح:
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 Hexثبٌـ   portbل١ّخ   Sequence 1 اٌشىً الأٚي اٌّفزبػ

ي
لأٚ

ا
 

1 3 3 3 3 3 3 1 81 

3 1 3 3 3 3 1 3 42 

3 3 1 3 3 1 3 3 24 

3 3 3 1 1 3 3 3 18 

3 3 1 3 3 1 3 3 24 

3 1 3 3 3 3 1 3 42 

1 0 3 3 3 3 3 1 81 

 

 Hexثبٌـ   portbل١ّخ   Sequence 2 اٌشىً اٌضبٔٝ اٌّفزبػ

ٝ
اٌضبٔ

 

1 3 3 3 3 3 3 3 01 

3 1 3 3 3 3 3 3 02 

3 3 1 3 3 3 3 3 04 

3 3 3 1 3 3 3 3 08 

3 3 3 3 1 3 3 3 10 

3 3 3 3 3 1 3 3 20 

3 0 3 3 3 3 1 3 40 

3 3 3 3 3 3 3 1 80 

 

 Hexثبٌـ   portbل١ّخ  Sequence 3اٌشىً اٌضبٌش  اٌّفزبػ

ش
اٌضبٌ

 1 3 1 3 1 3 1 3 55 

3 1 3 1 3 1 3 1 AA 

3 1 3 1 3 1 3 1 AA 

 
 

void main() 
{ 
trisa=0xff;      // PORTA >> I/P 
Trisb=0x00;     //PORTB>>O/P 

portb=0;    // رصف١ش  portb 

 فىشح ػًّ اٌجشٔبِظ وب٢رٝ//
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إرا رُ اٌضغظ ػٍٝ أٚي ِفزبػ فئٔٗ سٛف ٠زُ رشغ١ً اٌشىً الأٚي اٌّٛضؼ ثبٌغذٚي ػٍٝ أْ ٠ىْٛ اٌفشق //

١ٍٍِٝ 333اٌضِٕٝ   

ٚاٌضبٌشٚ٘ىزا ِغ اٌّفزبػ اٌضبٔٝ  //  
 while(1) 
 { 

if(porta==0x01)   //اٌزؾمك ِٓ أٚي ِفزبػ 
{ 

 اٌّفزبػ ِضغٛط ػ١ٍٗ//

 س١زُ رشغ١ً اٌشىً الأٚي//
portb=0x81; 
delay_ms(300); 
portb=0x42; 
delay_ms(300); 
portb=0x24; 
delay_ms(300); 
portb=0x18; 
 delay_ms(300); 
portb=0x24; 
delay_ms(300); 
portb=0x42; 
delay_ms(300); 
portb=0x81; 
 delay_ms(300); 
Portb=0; 
} 

if(porta==0x02)   //اٌزؾمك ِٓ صبٔٝ ِفزبػ 
{ 

 اٌّفزبػ ِضغٛط ػ١ٍٗ//

 س١زُ رشغ١ً اٌشىً اٌضبٔٝ//
portb=0x01; 
delay_ms(300); 
portb=0x02; 
delay_ms(300); 
portb=0x04; 
delay_ms(300); 
portb=0x08; 
delay_ms(300); 
portb=0x10; 
delay_ms(300); 
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portb=0x20; 
 delay_ms(300); 
portb=0x40; 
 delay_ms(300); 
portb=0x80; 
 delay_ms(300); 
Portb=0; 
} 

if(porta==0x04)    //اٌزؾمك ِٓ صبٌش ِفزبػ 
{ 

 اٌّفزبػ ِضغٛط ػ١ٍٗ//

 س١زُ رشغ١ً اٌشىً اٌضبٌش//
portb=0x55; 
 delay_ms(300); 
portb=0xaa; 
 delay_ms(300); 
Portb=0; 
} 

 رىشاس اٌىٛد ٌلأثذ//
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Experiment 5: Timer Circuit 

  

 3 ت٘اًاخ ػاهح 

 

 3Timer Circuit  اسن التدرتح 
 

 الفرقح  الوقرر ػلِ٘ا التدرتح 3 الثالثح حاسثاخ 

 

 الفصل الذراسٔ 3 الثأً

 

 الأدّاخ الوطلْتح للتدرتح 3

 

 اٌؼذد الأسُ
PIC16F84A 1 

 4MHZ 1وش٠سزبٌٗ 

 22pf 2ِىضفبد 

 adaptor  1ِؾٛي صغ١ش 

LM7805 1 

Relay 12v 1 

Led 2 أصسق ١ٌضس 

 2 أَٚ 333ِمبِٚبد 

 1 و١ٍٛ أَٚ  1ِمبِٚبد 

 1 و١ٍٛ أَٚ  4.7ِمبِٚبد 

 3 و١ٍٛ أَٚ  13ِمبِٚبد 

 100uF 25V 1ِىضف 

 ksp2222 1رشأضسزٛس 

 1000uF 25V 1ِىضف 

 10uF 25V 1ِىضف 
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 3 صغ١شح pressِفبر١ؼ 

 1 أِج١ش 1دا٠ٛد 

Bread Board  1 

 3 الأساش الٌظرٓ للتدرتح 
 

رؼًّ ٘زٖ اٌذائشح ػٍٝ رشغ١ً س٠لاٜ ٌفزشاد ِؾذدح ثٕبئب  ػٍٝ اٌّفزبػ اٌزٜ رُ اٌضغظ ػ١ٍٗ. ٚرٛعذ 

 فٝ اٌذائشح صلاصخ ِفبر١ؼ:

 صٛأٝ. 5ِفزبػ لأػطبء صِٓ  -0

 صب١ٔخ. 05ِفزبػ لأػطبء صِٓ  -2

 صب١ٔخ. 21ِفزبػ لأػطبء صِٓ  -3

 ٠ّٚىٓ ضجظ الأصِٕخ فٝ اٌجشٔبِظ، وّب ٠ّىٓ ٚضغ ِفبر١ؼ أخشٜ...

Program: 

Device 16f84a 

xtal 20 

trisa=0xff 

Trisb=0x00 

portb=0 

loop: 

if porta.0=1 THEN   'Relay will be ON for 5 sec and then OFF 

portb=0xff 

delayms 5000 

Portb=0 

endif 

if porta.1=1 THEN   'Relay will be ON for 10 sec and then OFF 

portb=0xff 
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delayms 10000 

Portb=0 

endif 

if porta.2=1 THEN   'Relay will be ON for 20 sec and then OFF 

portb=0xff 

delayms 20000 

Portb=0 

endif 

goto loop 
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Experiment 6 : Temperature Measuring Circuit 
  

 3 ت٘اًاخ ػاهح 

 

 3Temperature Measuring Circuit  اسن التدرتح 

 

 

 الفرقح  الوقرر ػلِ٘ا التدرتح 3 الثالثح حاسثاخ 

 

 الفصل الذراسٔ 3 الثأً

 

 الأدّاخ الوطلْتح للتدرتح 3
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 3 الأساش الٌظرٓ للتدرتح 
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